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Giris, agik dongii-kapali dongii. Blok diyagramlar. Dinamik sistemlerin

. . o modellenmesi. Elektromekanik sistemler. Geri beslemeli sistemlerin

DERSIN KISA ICERIGI Ozellikleri. Zaman tepkisi. Yatigkin durum hatasi. Kararlilik. Kok yeri egrisi
analizi. Nyquist diyagram. Frekans tepkisi. Faz-kazan¢ marjinleri.
Kontrol sistemlerinin temel kavramlarini, sistemlerin zaman tepkilerinin

DERSIN AMACLARI hesaplanmasini, kararlilik analizlerinin yapilmasini ve uygun denetleyicilerin

tasarlanmasini 6gretmek.

DERSIN MESLEK EGITIMINi
SAGLAMAYA YONELIK
KATKISI

Bu derste dinamik sistemlerin modellenmesi, farkli girdilere olan tepkilerinin
bulunmas, kararlilik analizi ve sistemin istenilen tepkiyi vermesi i¢in
denetleyici tasarlanmasi anlatilmaktadir. Bu kavramlar sadece elektrik
sistemleri degil tim dinamik sistemlerin ortak 6zelligi oldugundan, meslek
hayatinda karsilasilacak birgok problemi ¢6zecek sekilde 6grenciyi meslek
hayatina hazirlamaktadir.

DERSIN OGRENIM CIKTILARI

Bu ders bitiminde dgrenciler

1) Geri beslemeli sistemin katkilarinin farkinda olurlar

2) Sistemlerin kutuplart ile tepkiler arasindaki iliskiyi 6grenirler

3) Sistemlerin kararliligina karar verebilirler

4) Sistemin tepkilerini diizenleyebilecek denetleyici tasarimi yapabilirler
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DERSIN HAFTALIK PLANI

HAFTA | ISLENEN KONULAR

Giris. Kontrol sistemlerinin bilesenleri, agik dongii ve kapali dongii sistemler

Blok diyagramlari. Dinamik sistemlerin modellenmesi, diferansiyel denklemler ve transfer
fonksiyonlari.

Mekanik sistemlerin ve elektromekanik sistemlerin modellenmesi.

Geri beslemeli sistemlerin 6zellikleri. Parametre degisimlerine duyarlilik, bozucu sinyallerin
etkisi.

Zaman tepkisi. 1. ve 2. dereceden sistemlerin gegici ve yatigkin durum tepkileri.

Yatigma zamani, tagma, yiilkselme zamani kavramlarinin kutup yerleri ile ilgisi.

Yatigkin durum hatasi ve sistem tipi. P, PI ve PID denetleyiciler.
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Kararlilik. Routh-Hurwitz kriteri
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Kok yeri egrisi analizi
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Kok yeri egrisi analizi. Nyquist kriteri.
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Nyquist kriterinin kararlilik analizinde kullanilmasi. Faz-karar marjinleri.
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Kok yeri egrisi yardimiyla denetleyici tasarimi

15,16 Yartyil sonu sinavi

NO

PROGRAM CIKTISI 4 3 2 1

Matematik, fen bilimleri ve Elektrik-Elektronik Miihendisligi konularinda yeterli bilgi
birikimi; bu alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri, karmasik Elektrik-Elektronik \/
Miihendisligi problemlerini modelleme ve ¢dzme i¢in uygulayabilme becerisi.

Elektrik-Elektronik Miihendisligi ve ilgili alanlarda karmagik miihendislik problemlerini
saptama, tanimlama, formiile etme ve ¢6zme becerisi; bu amagla uygun analiz ve \/
modelleme yontemlerini segme ve uygulama becerisi.

Gergekei kisitlar ve kosullar altinda ve belirli gereksinimleri kapsayacak sekilde Elektrik-
Elektronik Miihendisligini ilgilendiren karmasik bir sistemi, siireci, cihazi veya tiriinii
modern tasarim yontemlerini uygulayarak tasarlama becerisi.

Elektrik-Elektronik Miihendisligi uygulamalarinda karsilasilan karmasik problemlerin
analizi ve ¢ozlimii i¢in gerekli olan modern teknik ve araglari gelistirme, segme ve
kullanma becerisi; bilisim teknolojilerini etkin bir sekilde kullanma becerisi.

Karmasik Elektrik-Elektronik Mithendisligi problemlerinin veya disipline dzgii
konularmin incelenmesi i¢in deney tasarlama, deney yapma, veri toplama, sonuglari
analiz etme ve yorumlama becerisi

Disiplin i¢i ve ¢ok disiplinli takimlarda etkin bigimde galisabilme becerisi; bireysel
calisma becerisi.

Tiirkge ve Ingilizce sozlii ve yazili etkin iletisim kurma becerisi. Etkin rapor yazma ve
yazili raporlari anlama, tasarim ve iiretim raporlart hazirlayabilme, etkin sunum
yapabilme, acik ve anlagilir talimat verme ve alma becerisi.

Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci; bilgiye erisebilme, bilim ve teknolojideki
gelismeleri izleme ve kendini siirekli yenileme becerisi

Etik ilkelerine uygun davranma, mesleki ve etik sorumluluk bilinci; miihendislik
uygulamalarinda kullanilan standartlar hakkinda bilgi.
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Proje yonetimi, risk yonetimi ve degisiklik yonetimi gibi is hayatindaki uygulamalar
hakkinda bilgi; girisimcilik, yenilikgilik hakkinda farkindalik; siirdiirebilir kalkinma
hakkinda bilgi.
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Miihendislik uygulamalarinin evrensel ve toplumsal boyutlarda saglik, ¢evre ve giivenlik
iizerindeki etkileri ile ¢agin sorunlar1 hakkinda bilgi; mithendislik ¢dztimlerinin hukuksal
sonuglari konusunda farkindalik.
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