ESOGU ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLiGi BOLUMU

DERS BILGI FORMU
Dersin Ad1 Dersin Kodu
LINEAR CONTROL SYSTEMS 151227637
Haftalik Ders Saati
Yariyll . AKTS Kredisi
(1-8) Teorik Uygulama
7 3 2 7
AKTS Kredi Dagilim
Matematik ve Muhendislik e 1F
Temel Bilimler Bilimleri Tasarim Genel Egitim Sosyal Bilimler
4 3
Dersin Dili Dersin Seviyesi Dersin Turu
Ingilizce Lisans Zorunlu
Onkosul Dersleri

Dersin amaci dinamik sistemlerin istenilen tepkiyi vermesi igin sisteme

DI VT eklenecek bir denetleyici veya gozlemci tasarimi yapmak.

Yer kok egrisi ve frekans tepkisi yaklagimlarini kullanarak denetleyici
tasarimlari. Lag, lead, lag-lead kompanzatorler, P1, PD ve PID denetleyiciler.
Kontrol sistemlerinin durum uzay1 analizi. Denetlenebilirlik,
gozlemlenebilirlik, durum uzay1 yaklagimi ile denetleyici ve gdzlemci tasarimi.

Dersin Kisa Icerigi

L T Ogretim Olgme
Dersin Ogrenim Ciktilar Sagladigi |\ CEE L |
PC/PC’ler

1 Tasarim kavrami hakkinda bilgi sahibi olur 1,2,3,5 1,3,4,10 AB,D,I

2 Farkli yaklagimlarla tasarim yapma yetenegi kazanir 1,2,3,5 1,3,4,10 AB,D,I

Sistemin isterlerinin nasil ve ne Ol¢iide karsilanabildigini 1235 13410 ABD.I
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*Qgretim Yontemleri 1:Anlatim, 2:Tartisma, 3:Deney, 4:Benzetim, 5:Soru-Yanit, 6:Uygulama, 7:Gézlem, 8:0rnek Olay incelemesi, 9:Teknik
Gezi, 10:Sorun/Problem C6zme, 11:Bireysel Calisma, 12:Takim/Grup Calismasi, 13:Beyin Firtinasi, 14:Proje Tasarimi / Yonetimi, 15:Rapor
Hazirlama ve/veya Sunma

**Qlgme Yontemleri A:Simav, B:Kisa Smav, C:Sézlii Smav, D:Odev, E:Rapor, F:Makale Inceleme, G:Sunum, 1:Deney Yapma Becerisi, J:Proje
izleme, K:Devam; L:Juri Smavi

Temel Ders kitabi Ogata, K., Modern Control Engineering, Prentice Hall, Inc., 4th Ed. 2001

1) Dorf, A., Modern Control Systems, Addison Wesley, 9th Ed., 2001.

Yardime1 Kaynaklar 2) Nise, B., Control Systems Engineering, John Wiley, 3rd Ed., 2000
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Dersin Haftalik Plam

Giris. Zaman bolgesinde kontrol sistemlerinin tasarim kriterleri

Kontrol sistemlerinin frekans bdlgesinde tasarim kriterleri

Lag ve lead kompensatorlerin kok yer egrisi ile tasarimi

Lag-lead kompensatorlerin kok yer egrisi ile tasarimi

Bode diyagramlari ile kompenzator ve denetleyici tasarimi

Minor dongg denetleyici tasarimi

Dinamik sistemlerin durum uzay gosterimi

Ara Sinavlar
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Kanonik gdsterimler

Dinamik sistemlerin durum uzay analizi
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Denetlenebilirlik ve gozlemlenebilirlik
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Denetleyici ve gozlemleyici tasarimi
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Gozlemleyici tabanli denetleyici tasarimi
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Dogrusal karesel denetleyici

15  Ornek problemler

16,17 Yariyil sonu sinavlari

Dersin Is Yiikiiniin Hesaplanmasi

Etkinlikler St ?ég:'f)l \(Tu"lff‘(‘;;;%
Sinifta ders suresi 14 3 42
Simif dis1 ders galigma siiresi (tekrar, pekistirme, 6n ¢alisma) 14 2 28
Odev 5 4 20
Kisa sinav 4 1 4
Kisa siav hazirlik 4 3 12
Laboratuar deneyleri 8 2 16
Deneyler i¢in ¢alisma siiresi 8 2 16
Rapor (hazirlik ve sunum siiresi dahil) 8 2 16
Proje (hazirlik ve sunum siiresi dahil)
Sunum (hazirlik siiresi dahil)
Ara smav 1 2 2
Ara sinav hazirlik 1 20 20
Yariyil sonu sinavi 1 2 2
Yariy1l sonu siavi hazirlik 1 20 20
Toplam is yiikii 198
Toplam is yiikii / 30 6,6
Dersin AKTS Kredisi 7
Degerlendirme
Yanyil ici Etkinlikleri %
Ara Smav 25
Kisa Sinav 20
Odev 10
Deney Yapma Becerisi 15
Final smnaw1 30
Toplam 100




DERSIN PROGRAM CIKTILARINA KATKISI
(5: Cok yiksek, 4: Yiksek, 3: Orta, 2: Diistik, 1: Cok diisiik,)

NO PROGRAM CIKTISI Katki
a. Matematik konularinda yeterli bilgi birikimi 4
b. Fen bilimleri konularinda yeterli bilgi birikimi 4
1 c. Miihendislik konularinda yeterli bilgi birikimi 4
d. Bu bilgi birikimlerini, karmagsik Elektrik-Elektronik Miihendisligi problemlerinde 4
kullanabilme-becerisi
Elektrik-Elektronik Miihendisligi ve ilgili alanlarda karmagik mithendislik problemlerini
2 |saptama, tanimlama, formiile etme ve uygun analiz ve modelleme yontemlerini se¢ip 4
uygulayarak ¢ézme becerileri
Belirlenmis bir hedef dogrultusunda karmasik bir sistemi, cihazi veya {iriinii gercekei kisitlar ve
3 N > .. 4
kosullar altinda modern tasarim yontemlerini de uygulayarak tasarlama becerisi.
Elektrik-Elektronik Miihendisligi uygulamalarinda kargilagilan karmagik problemlerin analizi
ve ¢Ozimi igin
4 a. Gerekli olan modern teknik ve araglar gelistirme, segme, kullanma becerisi
b. Bilisim teknolojilerinden etkin bir sekilde yararlanma becerisi
Karmasik Elektrik-Elektronik Miihendisligi problemlerinin veya Elektrik-Elektronik
Miihendisligi 6zgii arastirma konularinin incelenmesi i¢in, 4
5 a. Deney tasarlama
b. Deney yapma, veri toplama, sonuglari analiz etme ve yorumlama becerisi 4
a. Bireysel caligma yapabilme becerisi
6
b. Disiplin i¢i ve Disiplinler aras1 takim ¢alismasi yapabilme becerisi
a. Turkge ve ingilizce sozlii ve yazili etkin iletisim kurma becerisi
b. Yabanci dil bilgisini kullanma/geligtirme becerisi
7 c. Etkin rapor yazma ve yazili raporlart anlama, tasarim ve liretim raporlari
hazirlayabilme becerisi
d. Etkin sunum yapabilme, agik ve anlasilir talimat verme ve alma becerisi
8 Yasam boyu dgrenmenin gerekliligi bilinci bilgiye erigebilme, bilim ve teknolojideki
geligsmeleri izleme, kendini siirekli yenileme becerisi
a. Etik ilkelerine uygun davranma, mesleki ve etik sorumluluk bilinci
9 b. Miihendislik uygulamalarinda kullanilan yasal diizenlemeler ile standartlar hakkinda
bilgi.
a. Proje yonetimi ile risk yonetimi ve degisiklik yonetimi gibi is hayatindaki uygulamalar
hakkinda bilgi
10 b. Girisimcilik, yenilikgilik hakkinda farkindalik
c. Siirdiirebilir kalkinma hakkinda bilgi
Miihendislik uygulamalarinin evrensel ve toplumsal boyutlarda saglik, ¢cevre ve giivenlik
11 |iizerindeki etkileri hakkinda bilgi; ulusal ve uluslararasi yasal diizenlemeler ile standartlar
hakkinda ve miihendislik ¢6ziimlerinin hukuksal sonuglar1 konusunda farkindalik
12 |Yerel ve evrensel boyutlarda ¢cagdas sorunlar hakkinda bilgi sahibi olma.
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